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Bedienungsanleitung CORREVIT® SF Sensor

1. Sicherheitshinweise

Bitte beachten Sie die folgenden Hinweise bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen.

CORRSYS-DATRON ubernimmt keine Verantwortung fur Schaden, die durch unsachgemalfie Verwen-
dung dieses Produktes entstehen kénnten. Der einwandfreie und sichere Einsatz des Sensors setzt
voraus, dass er sachgemal transportiert und gelagert, fachgerecht installiert und in Betrieb genom-
men, sowie bestimmungsgemal bedient und sorgféltig instandgehalten wird.

Mit dem Sensor durfen nur Personen arbeiten, die mit der Installation, Inbetriebnahme, Bedienung und
Instandhaltung vergleichbarer Gerate vertraut sind und Uber die fur die Tatigkeit erforderliche Qualifi-
kation verflgen.

Durch einen aufien am Fahrzeug montierten Sensor kann bei Verwendung auf 6ffentlichen Verkehrs-
wegen die allgemeine Betriebserlaubnis des Fahrzeugs eingeschrankt oder aufgehoben werden. Bitte
die jeweils gultigen gesetzlichen Vorschriften beachten!

Sensor nur fur den ihm bestimmten Verwendungszweck benutzen. Ein zweckentfremdender Einsatz
ist nicht anzuraten.
Keine eigenmachtigen Umbauten und Veranderungen am Sensor und dessen Zubehor vornehmen.

Die unsachgemalie Montage des Sensors beeintrachtigt die Sicherheit des Fahrzeuges und der
Insassen!

Bringen Sie den Sensor so an, dass keine fir die Sicherheit des Fahrzeuges notwendigen
Einrichtungen beeintrachtigt oder auler Kraft gesetzt werden.

Vergewissern Sie sich, dass der Sensor so angebracht und gesichert ist, dass ein Verrutschen oder
Herrunterfallen nicht mdglich ist.

Nur die im Lieferumfang enthaltenen Originalkomponenten verwenden.
Montieren Sie den Sensor nicht in der Nahe von Hitzequellen (z.B. Auspuff).
Keinen defekten oder beschadigten Sensor oder dessen Zubehor verwenden.

Beim Anschluss an Spannungsversorgung, Datenerfassungs- und Auswertesysteme und andere ver-
wendbare Komponenten auf die richtige Pin-Belegung und korrekte Betriebsspannung achten.

Sollten die in dieser Bedienungsanleitung enthaltenen Informationen nicht ausreichend sein und
Sie weitergehende Auskiinfte wiinschen, rufen Sie bitte die Hotline der der CORRSYS-DATRON
Sensorsysteme GmbH an: ++49 (6441) 9282-82.

Unsichtbare Strahlung von lichtemittierenden Dioden!
Nicht mit optischen Instrumenten betrachten!

Laserklasse 1M gemafy DIN EN 60825 - 1:2001

Gefahr

Der Sensor und/oder Sensorkomponenten konnen beschadigt werden, wenn der Sensor
lange in heiflen Umgebungsbedingungen betrieben wird.

Warnung Schalten Sie den Sensor ab, wenn das Fahrzeug fiir langere Zeit nicht bewegt wird.

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05 S



Bedienungsanleitung CORREVIT® SF Sensor

CORRSYS
DATRON

Sensorsysteme GmbH

1. Uberblick

CORREVIT® SF"

Beruhrungsloser
optischer Sensor

zZur
schlupffreien Messung von

Fahrzeuggeschwindigkeit
und Weg

Art. Nr.
SF Sensor 13788

Der CORREVIT® SF Sensor markiert den nachsten bedeutenden Schritt in einem
Optimierungsprozess mit dem Ziel einer signifikanten Verkleinerung der
optischen CORREVIT® Sensoren.

Auch nach dieser wesentlichen Reduzierung von Grof3e und Gewicht bleibt der
neue SF Sensor in Funktionalitdt und Messgenauigkeit vergleichbar mit den
bereits existierenden CORREVIT® S-Sensoren. Die Verwendung von Infrarot-
Leuchtdioden als Beleuchtungselemente hat diese Miniaturisierung moglich
gemacht. Mit einer geeigneten Warmesenke bietet diese neue LED-Lichtquelle
eine deutlich langere Lebensdauer als konventionelle Halogenlampen.

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05 6



Bedienungsanleitung CORREVIT® SF Sensor

Eigenschaften

Kleinster und leichtester der bewahrten CORREVIT® S-Sensoren.

Entwickelt fir Messungen des Schraglaufwinkels bis zu 350 km/h (optional bis 400
km/h).

Minimale Filterzeit 4 ms

Geschwindigkeitslinearitat - Sollabstand < + 0.5 %
Abstandslinearitat < £ 0.2 %

Einfachste Handhabung

Montagewinkel-Korrektur per Software

Direkter Anschluss an einen PC oder vielfaltigste Auswertesysteme
Beleuchtung durch langlebige Hochleistungs-Infrarot-LEDs.

Signalausgang tUber CAN-Bus.

Geringster Wartungs- und Pflegeaufwand durch langzeitstabile Technologie

Getestet und eingesetzt unter extremsten Umweltbedingungen

Applikationen

Der kompakte CORRSYS-DATRON CORREVIT® SF Sensor wurde fur den Einsatz
bei dynamischen Fahrzeugtests entwickelt, die eine hochgenaue Messung der
folgenden Groflen erfordern:

Weg

Geschwindigkeit
Winkel
Langsgeschwindigkeit

Quergeschwindigkeit

*Stand 12/04
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Bedienungsanleitung CORREVIT® SF Sensor

2. Lieferumfang

Standard-Lieferumfang Art.Nr. 13788

(1) SF Sensor (Art.nr. 13837)

(1) SF Elektronikbox (Art.nr. 13677)

(1) Versorgungskabel 2m MIL Banane (Art.nr. 13854)
(1) Sensor/Elektronikbox-Kabel 2m (13794)

(1) CAN-Ausgangskabel 2m (Art.nr. 13683)

(1) RS232-Ausgangskabel 2m (Art.nr. 13682)

o a bk owbd-~

N

(1) CeCalWin Software(ohne Bild - Art.nr. 11343)

8. (1) Kiuhlelement links + rechts (ohne Bild - Art.nr. 14044)

9. (1) Transportkoffer (ohne Bild - Art.nr. 11228)
10. (1) Schaumstoffeinlage fur Transportkoffer (ohne Bild - Art.nr. 11127)
11. (1) Schaumstoffeinlage fur Transportkoffer (ohne Bild - Art.nr. 11131)

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05
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CORREVIT® SF Sensor

3. Technische Daten

3.1

Leistungsspezifikationen
Geschwindigkeitsbereich:

Wegauflésung

Messunsicherheit*:
Geschwindigkeitslinearitét - Sollabstand

Spezifikationen

Abstandslinearitét

Arbeitsabstand und -bereich:

CAN Bus:

Systemspezifikationen

Spannungsversorgung:

Temperaturbereich: Betrieb:
Lagerung:
Rel. Feuchte:

Gehauseschutzart:
Beleuchtungswellenlénge:
Abmessungen Sensorkopf (L x H x B):

Gewicht Sensorkopf:

Abmessungen Elektronik (L x H x B):
Gewicht Elektronik:

Schock:

Vibration:

Serielle Schnittstelle zum Anschluss an PC,
automatische Sensor-ldentifikation und Funktionskontrolle.

3.2 Pinbelgeungen

3.2.1 Pinbelegung: PC(RS
Kabel: 5-pol. MIL an 9-pol. D-SUB

0,5 ... 350 km/h (optional 400 km/h)
2,08 mm / 480 Pulse/m

< +0,2%

<+05 %

<+0,2%

180 +/-50 mm

CAN vV2.0B

12V..145V; 28 W (12 VDC)
-25 ... 50°C

-40 ... 85°C

5 ... 80%, nicht kondensierend
IP 67

850 nm, Laserklasse 1M

100 x 28 x 40 mm

(ohne Stecker)

180 g UNSICHTBARE STRAHLUNG
130 x 85 x 20 mm LICHTEMITTIERENDER DIODEN!
300 g NICHT MIT OPTISCHEN

50 g Halbsinus, 6 ms INSTRUMENTEN BETRACHTEN!

10g, 10 .. 150 Hz
LASERKLASSE NACH DIN EN 60825-
1:2001

232)- | CAN-Ausgiange

~ RS-232-/CAN
e e Pin 1: RXD
[ \ Pin2: TXD
\\ o e/ Pin 3: Digital Masse
\ \ o /// Pin 4: CAN Low
Pin 5: CAN High

3.2.2 Pinbelegung: Versorgungsstecker

Kabel: 5-pol., offenes Ende

7/ e @1 \Y Versorgungsstecker

[ || Pin 1 & 2: +12V  Banane rot

\\ @ e,/ Pin 3 & 4: Masse Banane schwarz
g Pin 5:

MIL Stecker

* mit Kalibrierung auf der Testoberflache

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05
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Bedienungsanleitung CORREVIT® SF Sensor

3.3 Interner Signal-Filter

Eine weitere Moglichkeit das Signal zu glatten, besteht darin, einen gleitenden Mittelwertfilter zu
benutzen, der mit verschiedenen Zeiten fir die Mittelung eingestellt werden kann. Beachten Sie,
dass sich die Signaldynamik mit zunehmendem Glatten des Signals verringert, wahrend das
Rauschen zunimmt.

Filterwerte fiir Geschwindigkeit

Verzégerungszeit
Filterwert
. , , ) 2 ms
8 ms gréRere Signaldynamik (sowie Rauschen) 5
Minimale Signalverzégerung ms
16 ms 14 ms
32 ms 30 ms
64 ms 62 ms
128 ms (default settin
256 ( 9 Hochste Glattung des Signals 126 ms
ms maximale Signalverzégerung 254 ms
512 ms
Verwenden Sie CeCalWin, um die Filtereinstellungen zu andern.
3.4 Typische Datenplots
Bremstest Geschwindigkeit/Beschleunigung
: ‘: \ /__,—""'"_ : :_I
: ars ‘\\ : .u
| & EaN o
Eom™ AN (b i
Al AN
| 75 '\\ 4
ol ® pd £
Frs 125 / :
wl ™, it
T ~ &5
"® 5 / i
L :- :.: \'\\‘_—

4 0r 04 06 68 1 12 14 a6 18 [ T I T T T ] EEY e
(L]
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4. Montage und Anschluss

4.1 Montage-Méoglichkeiten

180 mm

l Fahrbahnoberflache

Der Montageabstand zwischen
der Unterseite des Sensors und
der Fahrbahnoberflache muss
180 £ 50 mm betragen.

Achtung:

Bei Nasse oder Schnee montieren Sie bitte den Sensor nicht im Gischt-
bereich direkt hinter den Hinterradern. So kdnnen Sie vermeiden, dass die
Messung durch aufspritzendes Wasser oder Schnee beeintrachtigt wird.

4.2 Montageskizze

MTT00-10-35-PN

/3 pol. MIL Stecker

40
31

i / T \ Montagelécher
ED-Beleuchtung

Objektiv

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05 1
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4.3 Montage-Anweisungen

4.3.1 Montage mit Saughalter

1. Nehmen Sie die CORRSYS-DATRON Saughaltervor-
richtung (Artikelnr. 13990) zur Hand.

Abb. 1.1

2. Platzieren Sie die Saughaltervorrichtung seitlich an der
Karosserie (z.B. Fahrertlr) des Fahrzeuges.
Die Montageflache muss sauber, fett- und olfrei sein,
sonst kann der Saughalter nur bedingt oder gar nicht
halten. Sdubern Sie daher den Lack dort wo Sie den
Saughalter platzieren wollen mit einem Reinigungsmittel,
das keine Rickstédnde auf der Oberflache hinterlafit.

Abb. 2.1

3. Richten Sie die Saughaltervorrichtung vertikal gerade
aus, indem Sie die schwarzen Hebel an jedem
Saughalter l6sen, so dass

.'
[

Abb. 3.1b

Abb. 3.1a

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05 12
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4. Wenn die Saughaltervorrichtung korrekt ausgerichtet ist,
dricken Sie die Saughalter nacheinander fest auf die
Oberflache; die Gummischeiben missen dabei flach
aufliegen. klappen Sie dann die an den Sauhaltern befind-
lichen grauen Hebel nach oben. Durch das erzeugte
Vakuum werden die Saughalter an der Karosserie gehal-
ten.

deutlichen Widerstand. Sollte nicht genug
Unterdruck aufgebaut werden, um die Saughalter
festzuhalten, feuchten Sie die Gummischeiben ein
wenig an.
Die Verwendung einer Sicherheitsleine ist
anzuraten.

o Beim Erzeugen des Vakuums spiren Sie einen

Uberpriifen Sie vor jedem Gebrauch die Funktions-

A tichtigkeit der Saughalter. Achten Sie insbeson-
dere auf die Gummischeiben: sie muissen
unbeschadigt sein und durfen keine Risse
aufweisen. Ersetzen Sie beschadigte Gummi-
scheiben mit eingeschrankter Haltekraft umge-
hend.

5. Uberpriifen Sie, ob der der Arbeitsabstand korrekt ist, d.h.
den technischen Spezifikationen (s. Seite 9) entspricht.
Sollte dies nicht der Fall sein, l6sen Sie bitte den
Unterdruck der Saughalter, indem Sie die grauen Hebel
wieder nach unten klappen und die Saughalter mittels der
schwarzen Lasche von der Karosserie abheben. Flhren
Sie dann die Montage erneut aus, wie ab Punkt 3 (S.12)
beschrieben.

6. Fihren Sie die mitgelieferten Schrauben zuerst durch die
Montagelécher des Sensors und dann durch die der
Halterplatte an der Saughaltervorrichtung und schrauben
sie dann fest.

Abb. 6.1
© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05 13
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e~

7. SchlieRen Sie nun das Signalkabel an den Sensor an.

8. Befestigen Sie das Kabel mit einem Kabelbinder an der
Montagestange der Saughaltervorrichtung und fihren Sie
es durch das Seitenfenster in den Innenraum des
Fahrzeuges. SchlieRen Sie nun das Kabel an die Daten-
erfassung an.

4.3.2 Montage mit Magnethalter

1. Nehmen Sie die CORRSYS-DATRON Magnet-
plattenhalterung (Art.nr. 14091) zur Hand.

Abb. 1.2

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05 14
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2. Platzieren Sie die Magnetplattenhalterung seitlich an der
Karosserie (z.B. Fahrertiir) des Fahrzeuges. Die Magnete
haften automatisch an der (Metall)Karosserie des
Fahrzeuges.

Abb. 2.2

3. Richten Sie die Magnethalterung vertikal gerade aus.
Zum Justieren dienen die seitlichen schwarzen Hebel.
Die Verwendung einer Sicherheitsleine ist anzuraten.

Abb. 3.2b Abb. 3.2a

4. Uberpriifen Sie, ob der der Arbeitsabstand korrekt ist, d.h.
den technischen Spezifikationen (s. Seite 9) entspricht.
Sollte dies nicht der Fall sein, I6sen Sie bitte die Magnete
mittels der seitlichen schwarzen Griffe von der Karosserie
und fihren Sie dann die Montage erneut aus, wie ab
Punkt 3 (oben) beschrieben.

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05
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6. Fuhren Sie die mitgelieferten Schrauben zuerst durch die
Montageldcher des Sensors und dann durch die der
Halterplatte an der Saughaltervorrichtung und schrauben
sie dann fest.

7. SchlieRen Sie nun das Signalkabel an den Sensor an.

i : = - T
Abb. 7.1ba Abb. 7.1b

8. Befestigen Sie das Kabel mit einem Kabelbinder an der
Montagestange der Saughaltervorrichtung und fiihren Sie
es durch das Seitenfenster in den Innenraum des
Fahrzeuges. SchlieRen Sie nun das Kabel an die Daten-
erfassung an.

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05 16
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4.3.3 Montage am Rad (mit Saughalter)

Das CORRSYS-DATRON Radmontagesystem flir CORREVIT® SF-Sensoren wurde fir die prazise
Messung des Reifenschraglaufes entwickelt.

Fir die Montage am Rad empfehlen wir die Verwendung der folgenden Montageeinheiten:

® Sensor-Radmontageset (Art.Nr. 14178) bestehend aus:
(1) Hubstange mit Schutzmanschette
(1) Saughalter
(1) Hubstangen-Montageklammer
(1) Montage-Lochplatte mit Montagenabe
(6) Zentriersterne (je einer fiir 3-, 4- und 5-Radmutternaben (Art.Nr. 11295, 11293, 11294)

® Spannzangen fir verschiedene Radmuttergrofien:
Standardgrofien:
17 mm, #10070
19 mm, #10071
21 mm, #10072
weitere auf Anfrage

1. Entfernen Sie eine evil. vorhandene Bedeckung (z.B.
Radkappe) tiber den Radmuttern und reinigen ggf. die
Radmuttern.

2. Platzieren Sie die Spannzangen auf den Radmuttern.

3. Platzieren Sie die Montage-Lochscheibe und befestigen

Sie sie lose unter Verwendung der mitgelieferten
Schrauben und Unterlegscheiben.
ANMERKUNG: Die Lochscheibe hat 3 Satze von Schlitzen
fur die korrekte Ausrichtung der Scheibe an Radern mit 3,-
4, und 5 Radmuttern. Auf der Lochscheibe befinden sich
entsprechende Markierungen.

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05 17
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4. Um die Lochscheibe richtig am Rad zu zen-
trieren, platzieren Sie den jeweils passenden
Zentrierstern wie neben abgebildet auf der
Lochscheibe. Dann drehen Sie den Zentrier-
stern, bis sich die konkaven Ecken des
Zentriersterns fest an die Unterlegscheiben
anschlieRen.

5. Halten Sie nun den Zentrierstern in dieser
Position gut fest und ziehen dann die
Schrauben Uber Kreuz mit einem
Innensechskantschliissel fest.

6. Ldsen Sie die Arretierschraube am unteren Ende der
Hubstangen-Montageklammer mit einem Innensechs-
kantschlissel und setzen Sie die Montageklammer auf
die Montagenabe.

ANMERKUNG: Die Hubstange muss korrekt posi-
tioniert sein, bevor die Arretierschraube festgezogen
wird.

Hubstange

Montagenabe
Arretierschraube

7. Schieben Sie die Schutzmanschetten iber den oberen
und unteren Teil der Hubstange und richten Sie den
zwischen den beiden Teilen der Hubstange befindlichen
Saughalter moglichst mittig aus. Achten Sie darauf,
dass die Sicherheitsleine an der Hubstange angebracht
ist. Diese muss in jedem Fall beim Einsatz verwendet
werden, um zusétzliche Schaden bei einem sich
I6senden Saughalter zu vermeiden.

Sicherheitsleine
Schutzmanschetten

i -
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8. Die Montageflache muss sauber, fett- und olfrei sein.
Sonst kann der Saughalter nur bedingt oder gar nicht
halten. Sdubern Sie daher den Lack am Koffliigel (dort,
wo Sie den Saughalter plazieren wollen) mit einem
Reinigungsmittel, das keine Rickstdnde auf der
Oberflache hinterlaRt. Drucken Sie dann den
Saughalter fest gegen den Kotfligel und legen dann die
Hebel des Saughalters um, so dass sie sich ungefahr
parallel zum Fahrzeug befinden. Beim Umlegen des
Hebels muss die Erzeugung des Vakuums als mecha-
nischer Widerstand deutlich spuirbar sein.

9. Ziehen Sie mit einem Innensechskantschliissel die
Arretierschraube fest, die den unteren und oberen Teil
der Hubstange sichert.

10.Ziehen Sie mit einem Schraubenschlissel die Mutter
der Saughalterbefestigung an der Hubstange fest. Sie
kénnen dort auch den richtigen Abstand parallel zum
Fahrzeug einstellen.

11.Ziehen Sie die Arretierschraube der Sicherungs-
klammer mit einem Innensechskantschliissel fest.

© 2005 CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH, Wetzlar, Germany D049-50-01-02D 09/05 19
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12.Befestigen Sie nun die Sicherungsleine an geeigneter
Stelle.

13.Lésen Sie die Arretierschraube der Sensorbefestigung
mit einem Innensechskantschlissel.

Platzieren Sie die Sensormontageplatte auf der
Montagenabe und ziehen Sie die Arretierschraube fest.

Befestigen Sie den Sensor mittels der beiden
Randelschrauben an der Montageplatte.

14.Uberprifen Sie die Montagehdhe des Sensors, um
sicherzustellen, dass sich der Sensor innerhalb des
spezifizierten vertikalen Arbeitsabstandes befindet (vgl.
S.9). Gemessen wird der Abstand von der Unterseite des
Sensorkopfes bis zur Fahrbahnoberflache.
Sollte sich der Sensor nicht im erforderlichen
Arbeitsabstand befinden, I6sen Sie zunachst die beide
Schrauben und bewegen den Sensor in den
Fihrungskanalen der Montageplatte wie erforderlich
nach oben oder unten und messen erneut. Sollte diese
Anpassung nicht ausreichend sein, nehmen Sie die
Sensormontageplatte ab Bewegen Sie nun die gesamte
Platte, nach oben oder unten, jenachdem wie erforder-
lich, und montieren diese dann an der Montage-
Lochscheibe. Bringen Sie nun den Sensor wieder an der
Sensormontageplatte an.

15.Schlieen Sie nun das Signalkabel an den Sensor an
und winden es um die Hubstange.
Achten Sie darauf, dass das Kabel noch genug Spiel hat,
um jede Lenkbewegung mitmachen zu kénnen.

WARNUNG: Das Kabel darf jedoch unter keinen
Umsténden so locker um die Hubstange gewunden wer-
den, dass es wahrend der Fahrt am Reifen schleifen
kann oder die Gefahr besteht, dass es unter den
Kotfligel gezogen wird. Dies wirde zur Beschadigung
der Ausristung fuhren und kénnte einen Unfall verur-
sachen.

SchlieRen Sie nun das Kabel an die Datenerfassung an.
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16.Wenn gewiinscht und/oder erforderlich, kann nun die
optionale Kihlvorrichtung am Sensorkopf angebracht
werden. Verwenden Sie dazu einen Innensechskant-
schlusse.

4.4 Anschluss des Sensors

Sensoranschliisse Sensorelektronik-Anschliisse

Power
LED
Stillstand
LED

an
Stromver-

sorgung

PC seriell
an & CAN
Sensor Schnittstelle

an
Elektronik-
box

Verpolungsschutz

Die Sensor Elektronik-Einheit ist mit einem Verpolungsschutz ausgestattet. Im Falle einer Polaritdtsumkehr wird die Einheit
nicht beschadigt, die Power LED leuchtet dann jedoch rot! In diesem Fall trennen Sie die Einheit bitte sofort von der
Stromzufuhr und korrigieren Sie die Spannunsversorgung.
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1. Verbinden Sie den Sensor mit der Elektronikeinheit.
Verbinden Sie den Signalausgang des Sensors mit dem Signaleingang der Elektronik.

2. Verbinden Sie die Elektronik mit der Datenerfassung:
Verbinden Sie die Datenerfassung mit dem (CAN oder RS232) 9-pol. D-SUB an 5-pol. MIL Kabel.

3. Stellen Sie sicher, dass die einzelnen Schalter an jedem Ausgangsleistungskreis der Verteilerbox auf
“Aus” stehen.

4. Verbinden Sie das Versorgungskabel der Elektronik mit einer CORRSYS-DATRON Verteilerbox.

5. Starten Sie den Motor des Fahrzeuges und verbinden Sie den Leistungsverteiler sorgfaltig mit der
Stromversorgung des Fahrzeuges.

6. Schalten Sie den Stromkreis an, um um die Sensor-Elektronikeinheit mit Strom zu versorgen.

7. Der Sensor ist nun fur die Einstellung und die Kalibrierung mit der CeCalWin-Software bereit.
Verbinden Sie the PC-Ausgang (RS 232) an der Elektronik mit einem PC auf dem CeCalWin instal-
liert ist (ndheres im Handbuch “CeCalWin-Konfigurations-Software”). Verwenden Sie das serielle
Kommunikationskabel 5-pol. MIL an 9-pol. D-SUB, um die Verbindung zwischen PC und Elektronik
herzustellen.
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5. Fehlersuche und -behebung

Fur die Fehlersuche und -behebung beim CORREVIT® SF Sensor,
uberpriifen Sie bitte zunachst die folgenden Punkte:

Kabel und Stromversorgung

+ Uberpriifen Sie, dass alle Steck-Verbindungen ordnungsgemaf sind und dass das System an eine
entsprechend ausgelegte Stromversorgung angeschlossen wurde.

+ Uberpriifen Sie, ob die richtigen Kabel verwendet wurden

» Folgende Probleme kénnen durch falsche oder unvollstandige Kabel-Verbindungen bzw. den Einsatz
einer ungeeigneten Stromversorgung entstehen:
- Ausgangssignal kann von angeschlossenem PC oder Datenverarbeitung nicht empfangen werden
- Sensor bleibt auch bei fahrendem Fahrzeug im Stillstand

LED-Anzeigen der Elektronikbox

» Sollten alle Verbindungen richtig sein und keine Fehler aufgetaucht sein, so leuchtet die "PWR"-
Leuchtdiode (Stromversorgung) orange. Zuséatzlich leuchtet die griine Diode "ST" (Stillstand), sofern
alle Verbindungen korrekt sind und kein Fehler entstanden ist.

* Leuchtet die "PWR" Diode rot und die grine "ST" Diode gar nicht, so wurde die
Spannungsversorgung vertauscht und muss korrigiert werden.

» Leuchtet die "PWR" Diode orange und die griine "ST" Diode gar nicht, so kdnnten die Kabel nicht

richtig angeschlossen sein. Bitte Uberprifen und Kabel ggf. erneut anschlielRen.

Arbeitsbereich

Die Montage der Sensoren aufderhalb der empfohlenen Montagehdéhe fiihrt zum Stillstand des Sensors
beim fahrenden Fahrzeug, d.h. es kdnnen keine Signale ausgegeben werden. Bitte Montagehdhe ber-
prifen und ggf. andern.

Schutzglas

Das Schutzglas an der Unterseite des Sensors kann verschmutzen und so die Messung beeinflussen.
Bitte sdubern Sie das Schutzglas regelmalig mit einem weichen Tuch und handelsiblichem Glas-
ereiniger.

Software

» Sollten ein oder mehrere Ausgangssignale falsch sein, so kdnnten die Voreinstellungen des Sensors
mit der CeCalWin Software falsch sein. Uberprifen Sie alle Einstellungen in CeCalWin:
- Uberpriifen Sie den Kalibrierfaktor

Umweltbedingungen

Bei starken Schnee- oder Wasseraufwirbelungen kann der Sensor diese mit der zu messenden
Oberflache verwechseln und somit unerklarliche Spitzen in den Ausgangssignalen oder andere anor-
male Messfehler erzeugen. Bitte montieren Sie den Sensor aullerhalb der starken Verwir-
belungsbereiche insbesondere hinter den Hinterradern.

EMV Stoérungen

Sollte der Sensor trotz Stillstand des Fahrzeuges Signale ausgeben, so kann dies durch starke EMV
Stérungen des Testfahrzeuges hervorgerufen worden sein. Setzen Sie den Sensor zuriick, in dem Sie
die Stromversorgung fir einige Sekunden unterbrechen und wiederherstellen oder schalten Sie die
Stromversorgung and der Stromversorgungsbox fir einige Sekunden aus und wieder an. Sollte sich
keine Verbesserung zeigen, so unterbrechen Sie fir einige Sekunden die Verbindung des Sensors mit
der Fahrzeugmasse und isolieren alle Befestigungspunkte.
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Bedienungsanleitung CORREVIT® SF Sensor

Sollte lhr Sensor dennoch nicht zufriedenstellend funktionieren, so kontaktieren
Sie bitte CORRSYS-DATRON und halten die folgenden Informationen bereit:

+ eine ".ccw"-Datei aus der CeCalWin Software als Beispiel des Problems oder der Fehlerbedingung
+ eine Liste der Ausgange bei denen Probleme auftreten, d.h. CAN, RS-232.

+ die Seriennummern aller relevanter Komponenten

Fehlerbeseitigung CAN mit dem CORREVIT® SF

Fehler: Es sind keine Botschaften auf dem CAN Bus vorhanden.

Uberpriifen sie folgende Punkte:

« die Elektronik ist mit Strom versorgt

+ das Auswertesystem ist mit der Elektronik des SF Sensors verbunden

* Auswertesystem und Sensorelektronik haben die gleichen Einstellungen fir Baudrate, CAN
Identifier und Identifier-Typen

* Wenn Sie einen CANalyser oder ein Datenerfassungssystem mit Akzeptanzfilter verwenden, stellen
Sie sicher, dass die Botschaften vom Sensor nicht blockiert bzw. gesperrt sind.

Fehler: Daten, die iiber den CAN Bus empfangen wurden erscheinen inkorrekt

Uberpriifen Sie folgende Punkte:

+ das Datenverarbeitungssystem benutzt Intel Datenformat fir die Kommunikation tber CAN Bus

» Datenverarbeitungssystem und Sensorelektronik arbeiten mit den gleichen Einstellungen fur den
Typ der gemessenen Werte (mit oder ohne Vorzeichen, Anzahl der Bits)

Weitere Informationen tber Datenformate und den Bezug zu diesem Sensor finden Sie in der sepa-
raten Bedienungsanleitung/Beschreibung CAN Protokoll.

CORRSYS-DATRON empfiehlt, ".dbc"-Dateien zu benutzen, um Probleme mit falschen Dateitypen
oder Bitlangen zu vermeiden. Sensorspezifische ".dbc"-Dateien kdnnen unter www.corrsys-
datron.com heruntergeladen oder direkt von der Applikationsabteilung von CORRSYS-DATRON zur
Verfligung gestellt werden.
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